Vliegroute
tussen
Eersel en Steensel

06 maart 2025

Luchthaven Eindhoven Overleg
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Verbeterpunten vertrekroute oost (Eersel/Steensel)

1. Verificatie input PDT (Procedure Design Tool)

2. Additioneel waypoint (knooppunt) nabij de Stevert

3. Vertrekroute: RNAV 1+ RNP 1+ RF



Notitie Monitoring vertrekroute 21 oost 25 april 2024
Piloten notitie Eindhoven Airport Q&A 5 nov. 2024

Gewicht vs. bochtstraal
> Bochtstraal gewaarborgd door max snelheid 220KTS (~410km/u)

NADP1/2
> NADP1: 1500ft (~450mtr) & 3000ft (~900mtr)
> NADP2: >800ft (~250mtr) & >800ft — 3000ft

Weersomstandigheden & Seizoensgebonden effecten
> gewaarborgd door Procedure Design Tool



Algemene afspraken / kenmerken:
Eindhoven max snelheid in bochten 220kts (~415km/u)

Boven 3000 ft (~915mtr) mag verkeersleiding van de Standaard
vertrekroute afwijken!
- Luchtruimherziening > 6000ft (~1830mtr).

Procedures zijn ontworpen dat bochten gevlogen kunnen
worden met 25° hellingshoek

Max. hellingshoek 30~ (Overtreksnelheid & G-krachten)



Bocht in graden toename overtreksnelheid

0° 1 0%
30 ° 1,15 %
60 ° 2 41%

30 "hellingshoek:
geringe snelheidstoename nodig
beperkte invloed G -krachten



* Flight Management System (FMS)
* RNAV (Navigatie waypoint to waypoint)

* Positie updates:

* Primaire input GPS

* Manuele controle: RNAV

* Automatische controle: RNP

* RNAV: Aanbevolen wijze van navigeren

* FMS-systemen kunnen zorgen voor afwijkingen in de
nochten

* RNAV: vertrekroutes runway 21 alleen voor klasses <=C
(B737/A320)



: Non-RNAV is conventionele
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RNAYV procedures



Waypoints. RNAV procedures make use of both fly-over and fly-by waypoints.

1. Fly-by waypoints. turn anticipation.

2. Fly-over waypoints. must fly over the point prior to starting a turn.

Fly-over


https://www.faa.gov/air_traffic/publications/atpubs/pcg_html/glossary-r.html

1. Track to Fix.
2. Direct to Fix.

3. Course to Fix.
4. Radius to Fix.



1.Track to Fix. A Track to Fix (TF) leg is intercepted and acquired as the flight track to the following waypoint.

Track to Fix Leg Type

ALPHA

B - —— <

Fly-by

~

BRAVO

Fly-over

Track to fix



2. Direct to Fix.

Direct to fix leg




3. Course to Fix. A Course to Fix (CF) leg is a path that
terminates at a fix with a specified course at that fix.

Course 150

ALPHA
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De (mogelijke)oplossing(en)
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-MS-systemen kunnen zorgen voor afwijkingen in de bochten

Deze afwijkingen kunnen verminderd worden door bochten
Radius to Fix te vliegen.

Het FMS dient hiervoor anders geprogrammeerd te worden

4. Radius to Fix. A Radius to Fix (RF) leg is defined as a constant radius circular path around a
defined turn center that terminates at a fix.

O

Arc Center Point
ALPHA BRAVO



[SPY4KY]
IS the preferred coding with

radius to fix (RF) turn.
RNP 1 and RF required.

For additional requirements
see AD 2.22 §1.5.1.4 and
§1.5.2, specific remark 6.
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Verbeterpunten EHEH (oostelijke) vertrekroutes RWY 21
» Verificatie input PDT (Procedure Design Tool)

 Additioneel waypoint (knooppunt) nabij de Stevert
(hiermee TF naar EH576/EH562)

* Vertrekroutes: RNAV 1+ RNP 1+ RF
ook (eventueel aangepaste SID) voor aerodrome ref. code >C



Vragen ?
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